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Abstract of EP0805253 

The operating drive includes an electronic 
transformer (10), for converting the AC mains 
network voltage into the correct operating voltage 
for the DC or AC drive motor (4). The electronic 
transformer is mounted on a circuit board (9) 
contained within the drive housing (31) and can 
be coupled to the AC network supply lines via a 
relay, with a second relay between the 
transformer and the motor. 



Flgtlir2 



31 4 

L 




* f IP 




Data supplied from the esp@cenet database - Worldwide 



httD://v3.esDacenet.coin/textdoc?DB=EPODOC&TDX=EP0805253&F=n 



4/9.s/9.nns 



(19) 





(12) 



(43) VetOffdntlichungstag: 

05.11.1997 Patentblat1 1997/45 

(21) Ahmeldehumitier: 97106996.8 

(22) AnmeUetag: 28.04.1997 



EuropSisches Patentamt 
European Patent Office 
Office europ^en des brevets (11) EP 0 805 253 A2 

EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG 

(51) Int. a.^: E05F 15/10, H02K 11/00 



(84) Benannte Vertragsstaaten: 


(72) Erfinder: 


ATBECH DE DKESH FRGBGRIEITU LUMC 


• Reiiff, Thed 


NL PTSE 


71065 Sindelflngen (DE) 


(30) Prioritdt: 29.04.1996 DE 19617083 


• Rothenburg, Jens 


71263 Weil derStadt(DE) 


(71 ) Anmelder: GEZE GmbH & Co. 




D-71229Leonberg (DE) 





(54) Antriebsvorrichtung f iir den Flugel eines Fensters, eiher Tur oder dergleichen 



(57) Es wird eine Antriebsvorrichtung 3 fur den Flu- 
gel la eines Fensters 1, einer Tur oder dergleichen 
bes;chrieben welche einen elektronischen Transforma- 
tor 10 aufweist. Antriebe im Tur- und Fensterbereich 
werden in der Rege! uber das Wechselstromnetz ver- 
sorgt. Sofern die Betriebsspannung des Motors 4 unter- 
halb der Netzspannung liegt, 1st zum Herabsetzten 
dieser Spannung zusdtzlich ein Transfbrmator erforder- 



lich. Urn eine reduzierte BaugrOBe des Antriebs 3 zu 
ermdglichen wird statt eines herkdmmlichen ein elektro- 
nischer Transformator 10 verwendet. ZusStzlich 1st eine 
Beschaltung K1. K2 vorgesehen, die es eriaubt den 
Antrieb 3 uber die bei herkOmmlichen Trarislbrmatoren 
venwendeten Steuerleitungen Lauf. L^u, NmitNetzwech- 
selspannung zu betreiben. 
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Beischrejbung 

Die Ertindung betrifft eine Antriebsvorrichtuhg fur 
den FIQgel eihes Fensters, einer TQr cxier dergleichen 
und die Anwendung eines elektronischen Transforma- 
tors in einer Antriebsvorrichtung fOr den FIQgel eines 
Fensters, einer TQr oder dergleichen. 

Antriebe im TQr- und Fensterbereich werden in der 
Regel uber das Wechselstromnetz versorgt. Sofern die 
Betriebsspahnuhg des Motors unterhalb der Netzspan- 
nung liegt. ist zum Herabsetzten dieser Spannung 
zusdtzlich ein Transformator erfoiderlich. Dieser kann 
entweder extern, oder im Antriebsgehduse selbst ange- 
ordnet sein. 

Nachteilig bei der Anwendung eines herkOmmli- 
Chen Transforniators im Antriebsgehduse ist dessen 
GrOBe. welche QbenAriegend durch die Dimensionierung 
der Erregerspulen bedingt ist In den meisten Anwen- 
dungsfailen besteht jddoch das Bestreben, die Bau- 
gr03e der Antriebsvorrichtung bei gleicher oder gar 
verbesserter Leistung zu reduzieren. 

FQr die Heltigkeitssteuerung von Halogenlampen 
sihd sc^enannte elektronische Transformatoren entwik- 
Kelt worden, welche sehr kbmpakte Abmessuhgen 
besitzeh. Derartige elektronische Transformatoren. wie 
beispielsweise in der DE 37 36 222 C2 oder der DE 44 
03 707 A1 beschrieben, sind seit einigen Jahren im 
Handel erhdWich. Ein solcher „elektronischer Transfor- 
mator" enthdit im wesentlicheh die folgenden Baugrup- 
pen. Eine erste Baugruppe in der Form eines 
Doppelweggleichrichters, der bei einer Qblichen Netz- 
wechselspannung von z.B. 230 V und 50 Hz an seinem 
Ausgang eine Spannung von z.B. 230 V und 100 Hz 
abgibt. Ein selbstschwingender Oszillator bildet eine 
Zwerte Baugruppe. der in Abh&ngigkeit von dem Her* 
steller des elektronischen Transformators ublichen^/eise 
bei einer Frequenz von ca. 40 kHz schwingt. Es liegt 
dann eine Wechselspannung von ca. 230 V mit einer 
Frequenz von 40 kHz vor, die mit 100 Hz moduliert ist. 
Eine dritte Baugruppe umfaBt einen Qblichen Transfor- 
mator. Wegen der hochfrequenten Eingangsspannung 
braucht dieser im Verhditnis zu 50 Hz^Transformatoren 
nur sehr klein zu sein und liefert bei sehr hohem Wir- 
kungsgrad eine relativ groBe Leistung. An dem Aus- 
gang des Transformators liegt zum Beispiel eine 
Wechselspannung von 24 V und 40 kHz vor, die mit 100 
Hz moduliert ist. welche im AnschluB Qber eine geeig- 
nete Beschaltung nochmals gleichgerichtet und gegldt- 
t(Bl wind. 

Aufgabe der Erf indung ist es, eine Antriebsvonrich- 
tung for den RQgel eines Fensters, einer TQr oder der- 
gleichen zu schaffen, die sich gegenuber bisherigen 
Ausfuhrungen durch eine geringere BaugrOBe und grO- 
Bere Kbmpaktheit auszeichnet. 

Die Aufgabe wird erfindungsgemdB durch den Ein- 
satz eines elektronischen Transformators in Verbindung 
mit einem Niederspannungs-<3leichstrommotor gelOst. 

In einer Ausfuhrungsform ist der elektronische 
Transformator auf einer Basisplatine im Antriebsge- 



hause aufgenommen. 

In besonders vorteilhafter Ausgestaltung ist eine 
Beschaltung vorgesehen, die es eriaubt, den Antrieb 
Qber herkOmmliche Steuerleitungen mit 230V Wechsel- 
5 spannung zu versorgen. 

Die Erfindung wird in den Figuren ndher erlSutert. 
Dabei zeigt: 

Figurl eine schematische Seitenansicht eines 
10 Klappfensters mit einem erfindungsgemd- 

Ben Schubstangenantrieb; 

Figur 2 einen iSchnitt parallel zur Bild6bene in Rgur 
1 mit einem Ldngsschnitt des Antriebsge- 
15 houses; 

Figur 3 einen Ausschnitt in Rgur 2 mit der Darstel- 
lung der Basisplatine; 

20 Figur 4 ein vereinfachtes Blockschaltbitd der 
Motorsteuerung auf der Basisplatine. 

Das AusfQhrungsbeispiel in Figur 1 zeigt ein Kipp- 
fenster 1 in geschlossener Position, bei dem der Klapp- 

25 flugel la mit einem elektrischen Antrieb 3 ausgestattet 
ist. In gestrichetten Unien dargestellt ist die Position des 
FIQgels 1a' bei gedffnetem Fenster 1. Der elektrische 
Antrieb 3 weist ein rohrfdniiiges Antriebsgehduse 31 
auf, in dem ein Elektromotor 4 (Rg. 2) mit einer aus dem 

30 Gehduse 31 ragenden linear ein- und ausfahrbaren 
Motorschubstange 32 gelagert ist. Das Antriebsge- 
hduse 31 ist uber eine Halterung 33 am Blendrahmen 
lb. bzw. an der Mauer 2 gelenkig gelagert. Die Motor- 
schubstange 32 ist am FIQgel 1a uber ein Drehgelenk 

35 34 befestigt. Die Zuleitungen zur elektrischen Versor- 
gung und Steuerung des Motors 4 werden dem 
Antriebsgehduse 31 von auBen her zugefQhrt (ohne 
Darstellung). 

Bei dem Antrieb 3 handelt es sich urn einen her- 

40 kOmmlichen Spindelmotor, dessen Aufbau in der 
Schnittdarstellung in Figur 2 zu erkennen ist. Die 
Abtriebswelle 5 des Elektromotors 4 ist mit einer in dem 
Antriebsgehduse 31 drehbar, aber axial unverschieblich 
gelagerten Spindel 6 drehfest gekoppelt In Figur 2 nicht 

45 dargestellt ist die auf der Spindel 6 axial verschiebbar 
und dabei im Antriebsgehduse 31 undrehbar gefuhrte 
Spindelmutter, welche mit der als Rohr ausgebildeten 
Motorschubstange 32 stanr verbunden ist. Der Elektro- 
motor 4 ist in demdargesteltten AusfQhrungsbeispiel als 

50 Niederspannungs-Gleichstrommotor mit einer Betriebs- 
spannung von 24V ausgefQhrt Er ist Qber eine Rutsch- 
kupplung 7 in dem Antriebsgehduse 31 gelagert. Uber 
das Stirnende 31a des Antriebsgehduses 31 wird von 
auBen das elektrische AnschluBkabel 8 zugefQhrt und 

55 auf der Basisplatine 9 angeschlossen. Die Basisplatine 
9 nimmt im Antriebsgehduse den niickwdrtigen Raum 
zwischen Motor 4 und Stirnende 31a ein. Auf ihr befin- 
det sich die elektrische Beschaltung und der mit gestri- 
chetten Umrissen eingezeichnete elektronische 
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Transformator 10. 

Die Basisplatine 9 ist in Figur 3 nochmals vergrd- 
Bert dargestellt. Die Qber das AnscNuBkabel 8 zuge- 
fOhrten Leitiingen Lauf. L^u und N sind am stirnseitigen 
Platinenende 9a angeschlossen. Der MasseanschluB 
GN ist am Aritriebsgehduse 31 befestigt Weitere elek- 
trische Bauelemente 91 sowie die Versorgungsan- 
schlusse Moti und Mot2 fOr den Elektromotor 4 
befinden sich am motorseitigen Platinenende 9b. Den 
grOBten Teil der Basisplatine 9 nimmt die gestrichelt ein- 
gezeichnete Baugruppe des etektronischen Transfdr- 
mators 10 etn. Ein vereinfachtes BlockschaltbikJ der 
elektri^en Beschaltung auf der Basisplatine 9 ist in 
Figur 4 dargestellt. 

Vorteilhaft an der Integration des Transformators 10 
und der elektrischen Beschaltung 91 im Antriebsge- 
hduse 31 ist daB die Steuereinrichtungen und Zuleitun- 
gen. welche fur die Ansteuerung von herkOmmlichen 
Fensterantrieben rhit Wechseistrommotor eingesetzt 
werden, auch fur die neuartigen Antriebe mit elektroni- 
schen Transformator und Gleichstrommotor venvendet 
werden kOnnen. Eine UmrOstung auf die neuartigen 
Antriebe ist durch den einfachen Austausch des korn- 
pletten Antriebsgehduses 31 mdgiich. 

Figur 4 zeigt ein vereinfachtes BlockschaHbiki der 
elektrischen Beschaltung auf der Basisplatine 9. Es 
werden die drei Leitungen Ly^yp, L^^ und N zugefuhrt. 
wobei an der Leitung L^uf dann gegendber der Leitung 
N eine Wechselspannung aniiegt, wenn der Motor 4 
zum Offnen des Rugels la angesteuert wird und an der 
Leitung Lzu wenn er zum SchlieBen des FIQgels la' 
angesteuert wird. Die Leitung N wird direkt dem elektro- 
nischen Transformator 10 zugefuhrt. Zwischen den Lei- 
tungen N und Lzu sind zwei Relais K1 und K2 parallel 
geschaltet Das Relais K1 betdtigt bei Aniiegen einer 
Spannung an L^u den Schattkontakt K1.1 und schaltet 
dadurch L^uf schlieBt den Strompfad von L^u 

zum elektronischen Transformator 10. Im umgekehrten 
Fall, bei Aniiegen einer Spannung an L^uf. ^^^hrt der 
Strompfad Qber Schaltkontakl K1.1 direkt zum elektroni- 
schen Transformator 10. Durch diese Beschaltung wird 
sichergestellt. daB jeweils die stromfuhrende Leitung 
Lauf» bzw. Lzu zum elektronischen Transformator 10 
durchgeschaltet wird. Im elektronischen Transformator 
10 wird die Spannung zundchst einer Takteinrichtung 
F1 zugefuhrt Diese enthdtt als Hauptkomponenten 
einen Doppelweggleichrichter und einen selbstschwin- 
genden Osziilator zur FrequenzerhOhung (ohne Dar- 
stellung). Im AnschluB wird Qber den Transformator T1 
die hochfrequente Wechselspannung heruntertransfor- 
miert. einem Bruckengleichrichter D1 zugefuhrt. dort 
gleichgerichtet und Qber einen parallelgeschalteten 
Kondensator CI gegldttet. Vom elektronischen Trans- 
formator 10 aus fuhren zwei Strompfede zu den betden 
Schaltkontakten K2.1 und K2.2. Bei stromlosem Relais 
K2 liegen diese auf den beiden zum Elektromotor 4 fQh- 
renden Versorgungsleitungen Moti. bzw. Mot2. Bel 
Aniiegen einer Spannung an Lzu ^ werden 

beide Schaltkontakte K2.1 und K2.2 geschlossen. wor- 



aufhin die Polaritat der an den Versorgungsleitungen 
Moti und Mot2 liegenden Spannung vertauscht wird. 
Bei Aniiegen einer Spannung an Lzu rnacht diese 
Beschaltung den durch Schaltkoritakt K1.1 eingangs- 
5 seitig verursachten Pdaritatstausch rQckgangig. Auf 
diese Weise wird sichergestellt, daB bei einem Signal 
an Lfijjf der Motor 4 in Offnungsrichtung und bei einem 
Signal an Lzu SchlieBrichtung betrieben wind. 
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Patentanspruche 



1. Anwendung eines elektronischen Transformators 
45 (10) In einem Antrieb (3) fQr einen FIQgel (la) eines 

Fensters (1). einer TQr. Oder dergleichen. 

2. Anwendung nach Anspruch 1. dadurch gekenn- 
zeichnet, 

50 daB der elektronische Transformator (10) auf einer 
Basisplatine (9) angeordnet ist. 

3. Anwendung nach einem der AnsprQche 1 Oder 2 . 
dadurch gekennzeichnet, 

55 daB der elektronische Transformator (10) im 
Antriet)sgehause (31) angeordnet ist. 

4. Anwendung nach einem der AnsprQche 1 bis 3. 
dadurch gekennzeichnet, 
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daB es sich bei dem Antrieb (3) urn einen Schub- 
stangenantrieb handelt 

5. Anwendung nach einem der vorhergehenden 
Anspruche , dadurch gekenhzeichnet, s 
daB der Antrieb (3) Ober herkOmmiiche Steuerlei- 
tungen (Lauf. L^u, N) mit Netzwechselspannung 
angesteuert wird. 

6. Arttriebsvorrichtung fur den Flugel (1a) eines Fen- io 
sfers (1), einer TQr Oder dergleichen, 

mit einem im Antriebsgehduse (31) aufgenonnme- 
nen Motor (4) welcher Qber einen Transfornnator 
(10) versorgt wird, dadurch gekennzeichnet, 
daB es sich bei dem Transfornnator um einen elek- is 
tronischen Transtormator (10) handett 

7. Vorrichtung nach Anspruch 6 , dadurch gekenn- 
zeichnet, 

daB der elektronische Transformator (10) eine Takt- 20 
einrichtung (F1) und/oder eine frequenzverSn- 
dernde Einrichtung aufweist 

8. Vorrichtung nach Anspruch 6 Oder 7, dadurch 
gekennzeichnet, 25 
daB eine Beschaitung (K1 . K2) vorgesehen ist wei- 
che es ertaubt den Antrieb (3) an herkOmmliche 
Steuerleitungen (Lam, ^u* N) mit Netzwechsel- 
spannung anzuschlieBen. 

30 

9. Vorrtohtung nach einem der AnsprQche 6 bis 8. 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Beschaitung ein erstes Relais (K1) mit 
einem Schaltkontakt (K1.1) aufweist welcher 
jeweils die stromfuhrende Steuerleitung (L^uF. l-zu) ^ 
auf den elektronischen Transformator (10) durch- 
schaltet 

10. Von'ichtung nach einem der Anspruche 6 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet, 40 
daB die Beschaitung ein zweites Relais (K2) mit 
zwel Schaltkontakten (K2.1. K2.2) aufweist, welche 
auf der Ausgangsseite des elektronischen Transfor- 
mators (10) einen auf der Eingangsselte durchge- 
fOhrten Polaritatstausch reversieren. 4S 

11. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden 
AnsprQche, . dadurch gekennzeichnet, 

daB der Motor (4) als Wechselstrommotor oder als 
Gleichstrommotor ausgebildet ist so 

12. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden 
Anspruche , dadurch gekennzeichnet, 

daB zwischen dem Transformator (T1) und dem 
Motor (4) ein Gleichrichter (D1) geschaltet ist ss 
und/oder der Transformator (T1) mit einem Gleich- 
richter als Baugruppe ausgebikiet ist. vorzugsweise 
auf einer gemeinsamen Platine (9) angeordnet ist 
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